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單元學習目標與大綱 
 

• 根據 拉普拉斯轉換 的公式與關係式 
 

• 計算 負時間有數值 的 指數函數  
     的 拉普拉斯轉換 
 

• 介紹 拉普拉斯轉換 後的 收斂區間 特性 
 



傅立葉轉換 與 拉普拉斯轉換 
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負時間指數函數 的 拉普拉斯轉換 
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負時間指數函數 的 拉普拉斯轉換 
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負時間指數函數 的 拉普拉斯轉換 
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𝒆jw = cos(w) + j sin(w) 
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負時間指數函數 的 拉普拉斯轉換 
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負時間指數函數 的 拉普拉斯轉換 
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正-負時間指數函數 的 拉普拉斯轉換 
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• SciLab:  

Open source software for numerical computation 

http://www.scilab.org/ 
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