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單元學習目標與大綱 
• 介紹信號函數在時間軸上的基本操作方式 

 
–信號在時間軸的 平移 – 延遲與超前 

 
–信號在時間軸的 翻轉 – 正負時間交換 

 
–信號在時間軸的 變形 – 壓縮與擴張 



表示信號的函數 
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信號在時間軸 的 平移 
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信號在時間軸 的 平移 - 延遲與超前 
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信號在時間軸 的 翻轉 
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信號在時間軸的變形- 擴張與壓縮 
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範例一 
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範例二 
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信號在時間軸上的操作 

x( t )   x( a t - b ) 

 |a| <  1: 在時間軸上擴張 

 |a| >  1: 在時間軸上壓縮 

  a  <  0: 在時間軸上翻轉 

  b  >  0: 在時間軸上延遲 

  b  <  0: 在時間軸上超前 

變寬 

變窄 

左右相反 

往右移動 

往左移動 
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• SciLab:  

Open source software for numerical computation 

http://www.scilab.org/ 
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